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ファイル名

· NS_k1，NS_m1は地震計CでGPSの取得失敗。

· NS_m2の地震計Eのデータなし。

EW_k1～NS_k2，EW_m1～NS_m2　ファイル内の詳細

（フーリエ振幅データファイル：地震計名＿観測位置＿観測種類＿成分方向＿amp.csv）

（入力波形データファイル：地震計名＿観測位置＿観測種類＿成分方向.csv）

（出力波形データ（変位）ファイル：地震計名＿観測位置＿観測種類.csv）

EW_k1_miya～NS_k2_miya，EW_m1_miya～NS_m2_miya　ファイル内の詳細
（フーリエ振幅データファイル：観測位置＿観測種類＿成分方向＿amp.csv）

（入力波形データファイル：観測位置＿観測種類＿成分方向.csv）

（出力波形データ（変位）ファイル：観測位置＿観測種類.csv）

・地震計名：　A,C,D,E

・観測位置：　２５E（２５階，E方向）
２５N（２５階，N方向）


　　　２５W（２５階，W方向）
２５S（２５階，S方向）


　　　０１E（1階，E方向）
０１N（1階，N方向）


　　　０１W（1階，W方向）
０１S（1階，S方向）

・観測種類：　k1（加振１回目）


　　　k2（加振２回目）


　　　m1（常時微動1回目）


　　　m2（常時微動２回目

＜地震計の配置図＞

・25F（E-W方向）                           ・25F（N-S方向）
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・1F（E-W方向）  　　　　　　　　　　　　　　・1F（N-S方向）  
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[image: image5.emf]EW_k1 EW方向加振　1回目 EW_m1 EW方向常時微動　1回目

EW_k2 　　　〃　　　　 2回目 EW_m2 　　　　　〃　　　　 　2回目

NS_k1 NS方向加振　1回目 NS_m1 NS方向常時微動　1回目

NS_k2 　　　〃　　　　 2回目 NS_m2 　　　　　〃　　　　 　2回目

EW_k1_miya EW方向加振　1回目（宮沢研データ） EW_m1_miya EW方向微動　1回目（宮沢研データ）

EW_k2_miya 　　　〃　　　　 2回目（　　　〃　　　　） EW_m2_miya 　　　〃　　　　 2回目（　　　〃　　　　）

NS_k1_miya NS方向加振　1回目（宮沢研データ） NS_m1_miya NS方向微動　1回目（宮沢研データ）

NS_k2_miya 　　　〃　　　　 2回目（　　　〃　　　　） NS_m2_miya 　　　〃　　　　 2回目（　　　〃　　　　）











